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Y型接頭

I  型接頭

魚眼接頭

B C D E F G J KK

G - M6 x 1.0 Ø12，Ø16 7 9 6 18 30 39 14 M6 x 1.0 11

G - M8 x 1.25 Ø20 9 12 8 22 36 47 17 M8 x 1.25 14

G - M10 x 1.25 Ø25，Ø32 10.5 14 10 26 43 57 21 M10 x 1.25 17

G - M14 x 1.5 Ø40 13.5 19 14 34 57 74 27 M14 x 1.5 22

型��號 (mm)缸��徑
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I -  M8 x 1.25
I - M10 x 1.25
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型��號 (mm)缸��徑 D F G KK VUT

Y - M6 x 1.0 Ø12，Ø16 6 24 31 M6 x 1.0 12.7612

Y - M8 x 1.25 Ø20 8 32 42 M8 x 1.25 16816

Y - M10 x 1.25 Ø25，Ø32 10 40 52 M10 x 1.25 201020

Y - M14 x 1.5 Ø40 10 45 58 M14 x 1.5 25.41420
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氣缸配件 － 軸端用接頭配件
外觀圖形尺寸

感應器安裝位置及尺寸（參考尺寸）

感應範圍

感應器固定於本體上，當活塞移動而接

近感應器時，磁鐵磁場促使磁簧開關動

作之範圍；而磁場與開關之應答間約有

0.5mm 左右之誤差。

動作範圍

當活塞作移位動作時，磁場與開關之穩

定應答範圍，其範圍作為開關之設定與

調整之參考依據。（請參閱右表數據）

將感應器安裝於氣缸之前後端，最好與視線同方向，指示燈容易看見之位置。

讓電線順著氣缸方向佈線，並固定好；避免拉扯，影響訊號接收。

氣缸缸徑 動作範圍�(F) 感應差�(R)

Ø 20

Ø 25

Ø 30 (Ø32)

Ø 40

9 1

11 1.2

10 1

9 1.2

機 種 CS-100

單位：mm

磁簧開關指示燈

磁鐵

感應差�(R)

最高感度位置

感應範圍(G)

動作範圍(F) 感應差�(R)

缸�徑
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DB 系列 － 方型座双軸缸 ( 附裝感應器 )
感應器之安裝及感應動作設定( 適用 DBF2,DBS2,DBT 及 FDA 系列 )

接線型式

CS-9D

白 (+)
黑 (–)

使用電壓 : DC 
AC

4 ~ 120 V
4 ~ 120 V

配件與組裝��不金秀鋼管氣缸管使用�

�����系列�適用於圓型缸

將鋼帶與圓型缸、感應器座組合
後插入螺絲定位，再將螺絲鎖緊


