
6-8.45

MRB 系列 － 磁偶式無桿氣缸 ( 側面固定型 ) 

設計、安裝參考資料

容許荷重及力距

容許荷重及力距 負載與行程曲線圖
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理論出力表

容許荷重及力矩

設計、安裝參考資料

註���以上皆為理論數據；實際採用前，須考慮磨擦阻力及機械效率值併加計算。��約為�70% ~ 80% �
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容許力矩及負載 負載與行程曲線圖

容許力矩容許負載
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MRB 系列�－ �磁偶式無桿氣缸���側面固定型����

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型
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容許力矩容許負載
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MRB 系列�－ �磁偶式無桿氣缸���側面固定型����

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型
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機械接合式
平板型
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高精度導軌型
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磁偶式
單軸標準型
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磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

固定型式
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設計、安裝參考資料

固定型式

水平面負載 垂直負載

氣缸之移動滑塊，應與工件物作間接負載，只作移位功能，

避免過度之直接負載，造成氣缸管彎曲及作動不良。�

注意

MRB 系列�－ �磁偶式無桿氣缸���側面固定型����
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固定型式

水平面負載 垂直負載

氣缸之移動滑塊，應與工件物作間接負載，只作移位功能，

避免過度之直接負載，造成氣缸管彎曲及作動不良。�

注意

MRB 系列�－ �磁偶式無桿氣缸���側面固定型����

容許荷重及力距
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固定型式

氣缸之移動滑塊，應與工件物作間接負載，只作移位功能，避免過度之直接負載，造成氣缸管彎曲及作動不良。�
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MRD 系列�－ �磁偶式無桿氣缸���單軸標準型����
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缸徑
(mm) 水平平面負載 ,W (kg) 容許方向力矩 ,M1 (N •m)

Ø10 0.4 0.05
Ø15 1.0 0.15
Ø20 1.1 0.2
Ø25 1.2 0.25
Ø32 1.5 0.4


